English translation of claims 1, 13 and 14 of DE 201 09 599 Ul 

A replacement vertebral body with a base body comprising a first contact surface for 
bearing against an adjacent vertebral body, and a distraction body comprising a second 
contact surface for bearing against an adjacent vertebral body, wherein the base body 
comprises a first distraction thread and the distraction body comprises a second 
distraction thread corresponding to the first distraction thread for the relative movement 
of the base body and of the distraction body in a distraction direction, wherein the first 
distraction thread on the base body is mounted such that it can rotate about a distraction 
rotation axis parallel to the distraction direction, and wherein the second distraction 
thread is arranged in a rotationally fixed manner on the distraction body, characterized 
in that a gear unit (56, 58, 34) is provided for driving a rotation of the first distraction 
thread (38). 

The replacement vertebral body according to any one of the preceding claims, 
characterized in that the contact surfaces (24, 26) in each case have an essentially 
anatomically adapted, convexly curved shape. 

The replacement vertebral body according to any one of the preceding claims, 
characterized in that the contact surfaces (24, 26) have fixing protrusions (28), which 
protrude essentially in the distraction direction. 
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@) Wirbelersatzkorper 

57) Wirbelersatzkorper mit einem eine erste Kontaktflache 
zur Anlage an einen benachbarten Wirbelkorper umfas- 
senden Grundkorper und mit einem eine zweite Kontakt- 
flache zur Anlage an einen benachbarten Wirbelkorper 
umfassenden Distraktionskorper, wobei der Grundkorper 
ein erstes Distraktionsgewinde und der Distraktionskor- 
per einzum ersten Distraktionsgewinde korrespondieren- 
des zweites Distraktionsgewinde zum Relativbewegen 
des Grundkorpers und des Distraktionskorpers in einer 
Distraktionsrichtung umfaftt, wobei das erste Distrakti- 
onsgewinde am Grundkorper um eine zur Distraktions- 
richtung parallele Distraktionsdrehachse rotierbar gela- 
gert ist und wobei das zweite Distraktionsgewinde dreh- 
fest am Distraktionskorper angeordnet ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB eine Getriebeeinheit (56, 58, 34) vorge- 
sehen ist zum Antreiben einer Rotation des ersten Distrak- 
tionsgewindes (38). 
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Aesculap AG & Co. KG 

Am Aesculap-Platz 

D - 78532 Tuttlingen 



Wirbelersatzkorp 



er 



Die Erfindung betrifft einen Wirbelersatzkorper mit ei- 
nem eine erste Kontaktf ISche zur Anlage an einen be- 
nachbarten Wirbelkorper umfassenden Grundkorper und mit 
einem eine zweite Kontaktf ISche zur Anlage an einen be- 
nachbarten WirbelkGrper umfassenden DistraktionskSrper , 
wobei der Grundk6rper ein erstes Distraktionsgewinde 
und der Distraktionskfrrper ein zum ersten Distraktions- 
gewinde korrespondierendes zweites Distraktionsgewinde 
zum Relativbewegen des Grundkorpers und des Distrakti- 
onskarpers in einer Distraktionsrichtung umfaBt, wobei 
das erste Distraktionsgewinde am GrundkCrper um eine 
zur Distraktionsrichtung parallele Distraktionsdrehach- 
se rotierbar gelagert ist und wobei das zweite Distrak- 
tionsgewinde drehfest am DistraktionskOrper angeordnet 



In Folge einer Fraktur der Wirbelsaule Oder zur Behand- 
lung von Tumoren werden haufig ein oder mehrere Wirbel- 
k5rper entfernt. Als Wirbelersatzkdrper ausgebildete 
Implantate dienen dann dazu, den aufgrund der Entfer- 
nung entstandenen Substanzverlust im wesentlichen aus- 
zugleichen und die ursprungliche axiale Stabilitat der 
WirbelsSule wiederherzustellen* 



ist. 
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Ein Wirbelersatzkttrper der eingangs beschriebenen Art 
ist beispielsweise aus der DE 196 22 827 Al bekannt. Er 
besteht aus einera hiilsenf Grmigen Grundkdrper, in dem 
lSngsverschieblich ein hulsenfdrmiger DistraktionskBr- 
per gelagert ist. Zum Erzeugen einer Relativbewegung 
ist ein Gewindering vorgesehen, der mit einem auf dem 
Distraktionsk&rper vorgesehenen Aufiengewinde ver- 
schraubbar ist und gleichzeitig am Grundkttrper anliegt. 
Zum Distrahieren wird der Gewindering gedreht. 

Ein Nachteil dieses Wirbelersatzkorpers ist es, daB zum 
Drehen des Gewinderings ein relativ groBer Operations- 
zugang erforderlich ist, denn ein Operateur muB entwe- 
der den Gewindering mit der Hand bewegen oder mit einem 
Werkzeug in dafiir vorgesehene Werkzeugaufnahmen ein- 
greifen, die in radialer Richtung des Gewinderings an- 
geordne t s i nd . 

Daher ist es Aufgabe der vorliegenden Erfindung, einen 
Wirbelersatzkdrper der eingangs beschriebenen Art so zu 
verbessern, daB die beiden Kontaktf ISchen besonders 
einfach voneinander weg bewegt werden kttnnen. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaS dadurch gelGst, daB 
eine Getriebeeinheit vorgesehen ist zum Antreiben einer 
Rotation des ersten Distraktionsgewindes . 

Mit einer solchen Getriebeeinheit ist es mSglich, ein 
Antriebsdrehmoment auf das erste Distraktionsgewinde zu 
ubertragen, und zwar, indem das Antriebsdrehmoment in 
beliebiger Richtung in das Getriebe eingeleitet wird. 
Auf diese Weise kann bei besonders kleinen Operations- 
zug&ngen der Wirbelersatzkbrper auf einfache Weise di- 
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strahiert werden. Daruber hinaus ist es mtiglich, bei 
Kenntnis des Uber- Oder Untersetzungsverhaitnisses des 
Getriebes, eine Distraktionskraft zu ermitteln. Ferner 
besitzt ein solcher Wirbelersatzkftrper gegeniiber dem in 
der DE 196 22 827 Al beschriebenen den Vorteil, daB ei- 
ne Verringerung des Kontaktf lachenabstandes gezielt 
durch eine gegenlSLufige Rotation des ersten Distrakti- 
onsgewindes ermttglicht, und nicht nur allein durch auf 
die von den benachbarten WirbelkOrpern auf die Kontakt- 
f lichen ausgeiibten Krafte bewirkt wird. 

Gtinstig ist es, wenn die Getriebeeinheit ein erstes, am 
GrundkOrper urn eine Antriebsachse rotierbar gelagertes 
Antriebselement zur Einleitung eines Antriebsdrehmo- 
ments und ein zweites, mit dem ersten Distraktionsge- 
winde drehfest verbundenes, urn die Distraktionsdrehach- 
se gelagertes , direkt Oder indirekt vom ersten An- 
triebselement angetriebenes Antriebselement umfaBt. Ei- 
ne solche Ausgestaltung erleichtert das Einleiten eines 
Antriebsdrehmoments, bei spiel sweise uber eine Antriebs- 
element, die insbesondere bei minimalinvasiven chirur- 
gischen Eingriffen vorzugsweise flexibel ausgestaltet 
ist, urn insbesondere einen moglichst kleinen Operati- 
onszugang zu ertfffnen. Bei rotierenden Antriebselemen- 
ten l&Bt sich daruber hinaus eine Distraktionskraft be- 
sonders einfach berechnen. 

GrundsStzlich kann vorgesehen sein, daB die Getriebe- 
einheit ein Winkelgetriebe umfaBt und daB die Antriebs- 
achse und die Distraktionsdrehachse einen von 0 Oder 
180 Grad abweichenden Winkel einschlieBen. Mit einer 
derartigen Getriebeeinheit kann das Antriebsdrehmoment 
quasi um die Ecke herum gelenkt werden. Dies ermSglicht 
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das Einleiten eines Antriebsdrehmoments unter einem be 
liebigen Winkel bezogen auf eine LSngsachse des Wirbel 
ersatzkGrpers . 

Vorzugsweise weist der eingeschlossene Winkel einen 
Wert von 90 Grad auf. Das erforderliche Antriebsdrehmo 
ment kann somit senkrecht zur Distraktionsrichtung ein 
geleitet werden. Dadurch ist fur einen spateren 
Distraktions- Oder aber auch Entnahmevorgang des Wir- 
belersatzkOrpers lediglich ein sehr kleiner Operations 
zugang erf orderlich, um eine Antriebswelle einzufuhren 

Vorteilhaf terweise umfaBt das erste Antriebselement ei 
ne Antriebsschnecke und das zweite Antriebselement ein 
an die Antriebsschnecke angepaBtes Schneckenzahnrad. 
Durch ein solches Schneckengetriebe kann insbesondere 
bei Vorsehung einer Gewindespindel zwischen dem Grund- 
k6rper und dem DistraktionskSrper , eine sehr hohe Un- 
ter set zung erreicht werden, so daB durch geringe An- 
triebsdrehmomente hohe DistraktionskrSf te erzielt wer- 
den kSnnen. 

Gem&B einer bevorzugten Ausftihrungsf orm der Erfindung 
kann vorgesehen sein, daB die Getriebeeinheit zwischen 
dem ersten und dem zweiten Antriebselement untersetzt 
ist. Auf diese Weise kbnnen durch geringe Antriebs- 
drehmomente groSe DistraktionskrSf te tibertragen werden 

Giinstig ist es, wenn das erste Antriebselement eine in 
Richtung der Antriebsachse weisende Antriebswellenauf- 
nahme auf weist. Damit lassen sich Antriebsdrehmomente 
direkt in Richtung der Antriebsachse in die Getriebe- 
einheit einleiten. 
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GrundsStzlich kann die Antriebswellenaufnahme beliebig 
ausgebildet sein, beispielsweise auch durch einen Vor- 
sprung. Gunstig ist es jedoch, wenn die Antriebswellen- 
aufnahme einen Innensechskant umfaBt. Somit kann auch 
mit einem herkGmmlichen Sechskantschliissel die Getrie- 
beeinheit angetrieben werden. 

Denkbar ware es, das erste Distraktionsgewinde in Form 
eines Innengewindes und das zweite Distraktionsgewinde 
in Form eines AuBengewindes auszubilden* Vorteilhaft 
ist es jedoch, wenn ein Spindelantrieb mit einer Gewin- 
despindel und mit einer Gewindehiilse vorgesehen ist und 
wenn die Gewindespindel das erste Distraktionsgewinde 
in Form eines AuBengewindes und wenn die Gewindehiilse 
das zweite Distraktionsgewinde in Form eines Innenge- 
windes umfaBt. Diese Anordnung macht es mttglich, daB 
die beiden Kontaktf lSchen bei einer Relativbewegung in 
Distraktionsrichtung nicht gegeneinander verdreht wer- 
den. Eine solche Anordnung ist der oben beschriebenen 
kinematischen UmkehrlSsung mit einer angetriebenen Ge- 
windehiilse gegeniiber gleichwertig. 

Grundsatzlich kann es vorteilhaft sein, wenn mindestens 
ein Sicherungselement zum Fixieren einer Relativpositi- 
on zwischen dem GrundkGrper und dem Distraktionskttrper 
vorgesehen ist. Damit kann ein vom Operateur einge- 
stellter Abstand zwischen den beiden Kontaktf lachen ge- 
gen ein unerwtinschtes Zusammenschieben oder Auseinan- 
derziehen gesichert werden. 

Vorzugsweise wird das mindestens eine Sicherungselement 
durch eine Klemmschraube zum Sichern der beiden Di- 
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straktlonsgewinde gebildet. Damit 13Bt sich eine Rela- 
tivposition der beiden Distraktionsgewinde direkt si- 
chern . 

Bei einer anderen bevorzugten Ausf uhrungsf orm kann vor- 
gesehen sein, daS das mindestens eine Sicherungselement 
durch einen Deckel zum Fixieren des ersten Antriebsele- 
ments gebildet wird. Diese indirekte Sicherung hat zu- 
satzlich den Vorteil, daB auch das Antriebselement ge- 
schiitzt und je nach Ausgestaltung der Getriebeeinheit, 
verschlossen werden kann. 

Um einen optimalen HeilungsprozeB zu gewShrleisten, ist 
es gunstig, wenn die Kontaktf lichen jeweils eine im we- 
sentlichen anatornisch angepafite, konvex gewGlbte Form 
aufweisen. 

Um ein Verwachsen der Kontaktf lichen mit den benachbar- 
ten Wirbelkbrpern zu verbessern und ein seitliches Aus- 
treten des WirbelersatzkSrpers aus der Wirbels&ule zu 
verhindern, ist es gunstig, wenn die Kontaktf lichen im 
wesent lichen in Distraktionsrichtung abstehende Fixie- 
rungsvorsprunge aufweisen. 

Gem&B einer weiteren bevorzugten Ausf uhrungsf orm der 
Erfindung kann vorgesehen sein, daB am Grundk5rper min- 
destens ein Fuhrungselement und am Distraktionsk6rper 
mindestens ein korrespondierendes Fiihrungsglied vorge- 
sehen sind, die eine Bewegung des Distraktionsk6rpers 
relativ zum Grundkftrper in Distraktionsrichtung fuhren. 
Dadurch wird die Stabilitat des Wirbelersatzkbrpers 
insgesamt erh6ht, insbesondere eine Rotation des Di- 
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straktionsktirpers relativ zura Grundktirper kann auf die- 
se Weise verhindert werden. 

Dabei ist es gunstig, wenn das mindestens eine Fiih- 
rungselement eine im wesent lichen zylindrische Hulse 
und wenn das mindestens eine Fiihrungsglied eine im we- 
sentlichen zylindrische SSLule umfafit, wobei der Innen- 
durchmesser der Hiilse und der AuBendurchmesser der Sau- 
le so gewahlt sind, da6 eine im wesentlichen spielfreie 
und reibungsfreie Translationsbewegung in Distsrakti- 
onsrichtung ermftglicht wird. Eine zylindrische SSule 
und eine korrespondierende Hulse lassen sich besonders 
einfach herstellen und verringern gleichzeitig die Ge- 
fahr eines Verkantens von Flihrungselement und Fiihrungs- 
glied* 

Nachfolgende Beschreibung dient im Zusammenhang mit der 
Zeichnung der nSheren ErlSuterung. Es zeigen: 

Figur 1: eine Explosionsdarstellung eines Wirbeler- 

satzk6rpers ; 

Figur 2: eine Seitenansicht des in Figur 1 dargestell- 

ten Wirbelersatzk6rpers; 

Figur 3: eine weitere Seitenansicht des in Figur 1 

dargestellten WirbelersatzkSrpers mit teil- 
weiser Querschnittsansicht; und 

Figur 4: eine Querschnittsansicht langs Linie 4-4 in 

Figur 2. 
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In den Figuren 1 bis 4 ist ein insgesamt mit dem Be- 
zugszeichen 10 versehenes Implantat dargestellt, das 
als Wirbelersatzk5rper zwischen zwel benachbarte Wir- 
belkGrper 12 und 14 eingesetzt werden kann. Es besteht 
im wesentlichen aus zwei Teilen, namlich einem Grund- 
kOrper 16 und einem Distraktionse lenient 18, die jeweils 
ein Anlageelement 20 beziehungsweise 22 aufweisen, wel- 
che voneinander weg weisend eine gewSlbte, im wesentli- 
chen durch einen Zylinderoberf lSchenausschnitt gebilde- 
te Kontaktf ISchen 24 beziehungsweise 26 aufweisen, die 
mit einer Vielzahl aneinander angrenzender Vorsprtinge 
in Form von quadratischen Pyramiden 28 bedeckt sind. 

Am Anlageelement 20 des Grundk6rpers 16 ist eine eine 
Rotationsachse senkrecht zur Kontaktf lache 24 aufwei- 
sende Spindelhulse 30 angeordnet, in der eine Gewinde- 
spindel 32 rotierbar, aber in LMngsrichtung derselben 
unverschieblich, gelagert ist. Die Rotationsachse defi- 
niert dabei die Distraktionsrichtung. An ihrem dem An- 
lageelement 20 zugewandten Ende ist an der Gewindespin- 
del 32 ein Schneckenrad 34 drehfest angeordnet. An die- 
ses schlieBt sich ein glatter zylindrischer Schaftab- 
schnitt 36 an, dessen auBerer Durchmesser kleiner ist 
als der Aufiendurchmesser des Schneckenrads 34. Auf etwa 
zwei Drittel ihrer GesamtlSnge ist die Gewindespindel 
32 an den Schaf tabschnitt 36 anschlieBend mit einem Au- 
Bengewinde 38 versehen, das zu einem Innengewinde 40 
einer senkrecht vom Anlageelement 22 abstehenden Di- 
straktionshulse 42 korrespondiert . Der AuBendurchmesser 
der Distraktionshulse 42 ist unwesentlich kleiner als 
der Innendurchmesser der Spindelhulse 30, so daB die 
beiden Hulsen 30 und 42 gegenseitig eine FUhrung in 
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Richtung ihrer Symmetrieachsen bilden f die im wesentli- 
chen senkrecht zu den Kontaktf lachen 24 und 26 orien- 
tiert sind. 

Parallel zur Distraktionshiilse 42 sind am Distraktions- 
element 18 symmetrisch ZylinderstSbe 44 und 46 angeord- 
net, und zwar derart, daB sie jeweils in eine Fuhrungs- 
hulse 48 beziehungsweise 50 des Grundk<3rpers 16 eintau- 
Chen kSnnen. Die beiden Fuhrungshiilsen 48 und 50 gren- 
zen mit ihren AuBenf lichen an die Spindelhiilse 30 an. 
Im Verbindungsbereich ist quer zu den Symmetrieachsen 
der Fuhrungshiilsen 48 und 50 zwischen diesen und der 
Spindelhiilse jeweils ein langlochf Grmiger Schlitz 52 
beziehungsweise 54 angeordnet. Durch diesen kann bei 
eingesetztem Implantat 10 Spongiosagewebe hindurchwach- 
sen und eine knttcherne Verwachsung des Implantats 10 
mit den benachbarten Wirbelk6rpern bilden. 

Um das Einwachsen des Implantats 10 zusStzlich zu ver- 
bessern, ist das Anlageelement 20 mit die Spindelhiilse 
30 halbkreisfSrmig umgebenden Durchgangsbohrungen 68 
versehen . 

Die Fuhrungshiilsen 48 und 50 gehen in Richtung auf das 
Anlageelement 20 hin in eine quer zu deren LSngsachse 
verlaufenden Getriebekasten 56 uber, der eine im we- 
sentlichen halbzylindrische AuBenflache aufweist. Im 
Getriebekasten 56 ist frei rotierbar eine Gewinde- 
schnecke 58 gelagert r die auf nahezu ihrer gesamten 
L&nge mit einem an das Schneckenrad 34 angepaSten 
Schneckengewinde 60 versehen ist. Der in seinem Inneren 
hohlzylindrisch ausgeformte Getriebekasten 56 weist ein 
offenes Ende 62 auf, uber das ein mit einem Innensechs- 



- 10 - 

A 56 215 u 
7. Juni 2001 
z-279 

kant 64 versehener Kopf 66 der Gewindeschnecke 58 zu- 
gSnglich 1st. 

Das freie Ende 62 des Getriebekastens 56 kann mit einem 
nicht darges tell ten Deckel verschlossen werden, der in 
den Innensechskant 64 der Gewindeschnecke 58 eingreift 
und diese blockiert. 

Zum Einsetzen des Implantats 10 wird dieses zunSchst so 
vorbereitet, daS die beiden Kontaktf ISchen 24 und 26 
den geringsten Abstand voneinander aufweisen. Bei einem 
minimal invasiven Eingriff reicht zum Einfuhren des Im- 
plantats 10 ein Operationszugang, der im wesent lichen 
dem AuBendurchmesser einer der Kontaktf lichen 24 oder 
26 entspricht. Das Implantat 10 wird zwischen zwei Wir- 
belkGrper 12 und 14 eingesetzt, und liber eine in den 
Innensechskant 64 eingesetzte Antriebswelle 70 wird die 
Gewindeschnecke angetrieben. Dadurch wird die Gewinde- 
spindel 32 in Drehung versetzt, was zu einer Translati- 
onsbewegung des Distraktionselements 18 relativ zum 
GrundkOrper 16 in Distraktionsrichtung fuhrt. Die An- 
triebswelle 70 kann von Hand oder motorisch angetrieben 
werden, sie kann insbesondere auch flexibel ausgestal- 
tet sein. 

Sind die beiden WirbelkGrper 12 und 14 in der gewunsch- 
ten Weise mittels des Implantats 10 voneinander distra- 
hiert, wird der Getriebekasten 56 mit einem Deckel ver- 
schlossen und so die Relativposition zwischen den Anla- 
geelementen 20 und 22 fixiert* 
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Die Schlitze 52 und 54 werden mit Spongiosagewebe 
durchf iittert, ebenso freie Abschnitte zwischen den Zy- 
linderstaben 44, 46 und der Distraktionshulse 42. 

Uber eine Messung des angeleiteten Antriebsdrehmoments, 
beispielsweise uber einen Drehmomentschltissel , lSBt 
sich direkt bei Kenntnis des Untersetzungsverh&ltnisses 
von Gewindeschnecke 58, Schneckenrad 34 und Gewinde- 
spindel 32 eine Distraktionskraf t ermitteln. 
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SCHUTZANSPRUCHE 



1. Wirbelersatzkttrper mit einem eine erste Kontakt- 
fiache zur Anlage an einen benachbarten Wirbel- 
kttrper umfassenden Grundkarper und mit einem eine 
zweite Kontaktf l&che zur Anlage an einen benach- 
barten Wirbelkdrper umfassenden Distraktionsk6r- 
per, wobei der GrundkOrper ein erstes Distrakti- 
onsgewinde und der Distraktionskorper ein zum er- 
sten Distraktionsgewinde korrespondierendes zwei- 
tes Distraktionsgewinde zum Relativbewegen des 
GrundkOrpers und des Distraktionsktfrpers in einer 
Distraktionsrichtung umfaBt, wobei das erste Di- 
straktionsgewinde am Grundkbrper urn eine zur Di- 
straktionsrichtung parallele Distraktionsdrehach- 
se rotierbar gelagert ist und wobei das zweite 
Distraktionsgewinde drehfest am Distraktionskor- 
per angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
eine Getriebeeinheit (56, 58, 34) vorgesehen ist 
zum Antreiben einer Rotation des ersten Distrak- 
tionsgewindes ( 38 ) . 

2. Wirbelersatzkorper nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Getriebeeinheit (56, 58, 
34) ein erstes, am Grundkdrper (16) um eine An- 
triebsachse rotierbar gelagertes Antriebselement 
(58) zur Einleitung eines Antriebsdrehmoments und 
ein zweites, mit dem ersten Distraktionsgewinde 
(38) drehfest verbundenes, um die Distraktions- 
drehachse rotierbar gelagertes, direkt oder indi- 
rekt vom ersten Antriebselement (58) angetriebe- 
nes Antriebselement (34) umfaBt. 
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3. WirbelersatzkGrper nach einem der Anspriiche 1 
Oder 2, dadurch gekennzeichnet , daB die Getriebe- 
einheit ein Winkelgetriebe (56, 58, 34) umfaBt 
und daB die Antriebsachse und die Distraktions- 
drehachse einen von 0 Oder 180° abweichenden Win- 
kel einschlieflen. 

4. WirbelersatzkGrper nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der eingeschlossene Winkel ei- 
nen Wert von 90° aufweist. 

5. WirbelersatzkGrper nach einem der Anspriiche 2 bis 

4, dadurch gekennzeichnet, daB das erste An- 
triebselement eine Antriebsschnecke (58) und daB 
das zweite Antriebselement ein an die Antriebs- 
schnecke angepaBtes Schneckenzahnrad (34) umfaBt, 

6. WirbelersatzkGrper nach einem der Anspriiche 2 bis 

5, dadurch gekennzeichnet, daB die Getriebeein- 
heit (56, 58 , 34) zwischen dem ersten (58) und 
dem zweiten Antriebselement (34) untersetzt ist. 

7. WirbelersatzkGrper nach einem der Anspriiche 2 bis 

6, dadurch gekennzeichnet, daB das erste An- 
triebselement (58) eine in Richtung der Antriebs- 
achse weisende Antriebswellenauf nahme ( 64 ) auf- 
weist ♦ 

8. WirbelersatzkGrper nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Antriebswellenauf nahme ei- 
nen Innensechskant (64) umfaBt. 
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9. Wirbelersatzkftrper nach einem der voranstehenden 
Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Spin- 
delantrieb mit einer Gewindespindel (32) und mit 
einer Gewindehulse (42) vorgesehen ist und daB 
die Gewindespindel (32) das erste Distraktionsge- 
winde in Form eines AuBengewindes (38) und daB 
die Gewindehulse (42) das zweite Distraktionsge- 
winde in Form eines Innengewindes (40) umfaBt. 

10. Wirbelersatzkttrper nach einem der voranstehenden 
Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daS mindestens 
ein Sicherungselement zum Fixieren einer Relativ- 
position zwischen dem GrundkOrper (16) und dem 
DistraktionskSrper (18) vorgesehen ist. 

11. Wirbelersatzk6rper nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB das mindestens eine Sicherungs- 
element durch eine Klemmschraube zum Sichern der 
beiden Distraktionsgewinde (38, 40) gebildet 
wird. 

12. Wirbelersatzk6rper nach einem der Anspruche 10 
oder 11, dadurch gekennzeichnet, daB das minde- 
stens eine Sicherungselement durch einen Deckel 
zum Fixieren des ersten Antriebselements (58) ge- 
bildet wird. 

13. Wirbelersatzk6rper nach einem der voranstehenden 
Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB die Kon- 
taktflSchen (24, 26) jeweils eine im wesentlichen 
anatomisch angepaSte, konvex gewolbte Form auf- 
we i sen. 
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14 . Wirbelersatzkttrper nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet , daB die Kon- 
taktfiachen (24, 26) im wesentlichen in Distrak- 
tionsrichtung abstehende Fixierungsvorsprunge 
(28) aufweisen. 



15. Wirbelersatzkttrper nach einem der voranstehenden 
Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB am Grund- 
k6rper (16) mindestens ein Fuhrungselement (48, 
50) und am DistraktionskGrper (18) mindestens ein 
korrespondierendes Fuhrungsglied (44, 46) vorge- 
sehen sind, die eine Bewegung des Distraktions- 
kSrpers (18) relativ zum GrundkCrper in Distrak- 
tionsrichtung (16) f uhren • 

16. Wirbelersatzkttrper nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das mindestens eine Fuhrungs- 
element eine im wesentlichen zylindrische HUlse 
(48, 50) und daB das mindestens eine FUhrungs- 
glied eine im wesentlichen zylindrische S&ule 
(44, 46) umfaSt, wobei der Innendurchmesser der 
HUlse (48, 50) und der AuBendurchmesser der SSule 
(44, 46) so gew&hlt sind, daB eine im wesentli- 
chen spiel freie und reibungsf reie Translationsbe- 
wegung in Distraktionsrichtung ermSglicht wird. 
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